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سرفصل درس

تعاريف و مفاهيم اصلي  1فصل•
خواص حركت ، حركت نسبي و روش هاي انتقال حركت    2فصل •
آشنائي با انواع مكانيزمها  3فصل• هل ز ع و ي
مراكز آني   4فصل •
سرعت در مكانيزمها   5فصل •
شتاب در مكانيزمها  6فصل• هل يز ر ب
تحليل رياضي مكانيزمها   7فصل •
طراحي بادامك ها   8فصل •
چرخدنده و مجموعه چرخدنده ها  9فصل• چر9ل جمو و چر
تحليل نيروهاي استاتيكي و ديناميكي مكانيزمها   10فصل •
فلايويل     11فصل •
كردن12فصل• وبالانس دهنده تكان نيروهاي
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نيروهاي تكان دهنده وبالانس كردن   12فصل



یتعاريف و مفاھيم اصلی   1فصل  م

بررسي حركت نسبي اجزاء ماشين، تحليل تغيير مكان، سرعت : سينماتيك•
وشتابوشتاب

تحليل نيروهاي مؤثر روي اجزاء و حركت ناشي از آن:سينتيك• ي ني ز ي ر و جز روي ر ؤ ي يرو يل

وسيله اي براي تبديل حركت به الگوهاي مورد نظر و معمولا همراه با :مكانيزم•
نيرو كم و مصرف توان كم

داش• ل ت ت ل قا ا ن كه ت ا ا ز كان ند گ د لا معمولا در برگيرندهء مكانيزمهايي است كه نيروهاي قابل توجهي توليد :ماشين•
.كرده و توان قابل توجهي انتقال مي دهند
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تعاريف و مفاھيم اصلی    1فصل 

  ساختار كه است معمول ماشين اجزاء حركت بررسي هنگام :سينماتيكي دياگرام•
.شوند نظرگرفتهدرموثرندحركتدركهابعاديتنهاوشودرسمكلي مي يهوور رررب ررو ور
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تعاريف و مفاھيم اصلی    1فصل 

ياتاقانھای ميل لنگ و استوانه سيلندر: 1•
لنگ ميل لنگ: 2•
شاتون:3• شاتون:3•
پيستون: 4•

ک ا ا ک کا ا امکان حرکت اجزاء متحرک:زمين
را فراھم می کند

دردياگرام ابعاد موثر نشان داده می شود
دياگرام را می توان با مقياس رسم نمود
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دياگرام سينماتيكي



تعاريف و مفاھيم اصلی    1فصل 

چند مثال ديگر•

يپرس مكانيكيدياگرام سينماتيكي ي پرس
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Dump Truckدياگرام سينماتيكي



تعاريف و مفاھيم اصلی    1فصل 

)Elasticity(قابليت انعطاف •
تمامی مواد مقداری قابليت انعطاف دارند–

)Rigid Link(بازوی صلب •
.بازوئی که می توان از تغيير شکل آن ھنگام تعيين حرکت ساير اجزاء صرف نظر نمود–

تسمه يا زنجير•
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جير ز ي
.يک اتصال يا بازوی قابل ارتجاء کششی است–



تعاريف و مفاھيم اصلی    1فصل 

)Mechanism(مکانيزم •
يک سيستم از بازوھا می باشد که به صورت ): kinematic chain(زنجيره سينماتيکی–

.اجسام صلب بھم متصل شده يا در تماس با يک ديگر می باشد

اگر يکی از بازوھا ثابت در نظر گرفته شده و حرکت ھريک از : زنجيره سينماتيکی مقيد–
بازو ھای ديگر موجب شود که ساير بازوھا به مکان معين و قابل پيش بينی حرکت 

.نمايند، آنگاه مجموعه زنجيره سينماتيکی مقيد ناميده می شود

اگر يکی از بازوھا ثابت در نظر گرفته شده و حرکت ھريک : زنجيره سينماتيکی نامقيد–
داشته بينی پيش غيرقابل و نامعين حرکت بازوھا ساير که شود موجب ديگر ھای بازو ی  از بل پيش بي ير ين و  ر  زو  ير ب و   وجب  ر  ي ی  زو  ز ب

.باشند، آنگاه ه زنجيره سينماتيکی نامقيد ناميده می شود

مقيد– سينماتيکی شودمکانيزمزنجيره می ناميده
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.ناميده می شودمکانيزمزنجيره سينماتيکی مقيد –



تعاريف و مفاھيم اصلی    1فصل 

مثالھائی از زنجيره سينماتيکی مقيد و نامقيد•

windshield wiper mechanism

a- sturcture
b- crank and slider mechnaism
c- four bar mechanism
d- ?
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تعاريف و مفاھيم اصلی    1فصل 

) Inversion(معکوس •
توان– می باشد ثابت يا زمين سينماتيکی زنجيره در بازو کدام اينکه انتخاب با انتخاب اينکه کدام بازو در زنجيره سينماتيکی زمين يا ثابت باشد می توان با

.مکانيزمھای متفاوتی بدست آورد

Four inversions of the slider-crank chain:
(a) an internal combustion engine,
(b) rotary engine used in early aircraft, quick-return mechanism, 
( )
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(c) steam engine, crankshaper mechanism, 
(d) farm hand pump.



تعاريف و مفاھيم اصلی    1فصل 

)Planar Motion(حرکت صفحه ای •
plane of motionصفحه حرکت–
حرکت صفحه ای–

translationalانتقالی •
يک جسم صلب حرکت انتقالی دارد اگر تمامی خطوط–

.مستقيم در جسم به موازات خود حرکت نمايند
Rectilinear translation
Curvilinear translation

 rotationalدورانی•
.  تمامی نقاط جسم حول يک نقطه دوران می نمايند–

ترکيب اين دو•
حرکت توام دورانی انتقالی–

Ferdowsi University of Mashad



تعاريف و مفاھيم اصلی    1فصل 

رينتمرين
.را بررسی نماييد Synthesisو  Analysisبا استفاده از مراجع مختلف تعاريف  -1

گ :با رسم شکل و دياگرام سينماتيکی مکانيزمھای زير را بررسی نماييد-2
oبرف پاک کن خودرو
oجک خودرو

با استفاده از نرم افزارھای شبيه ساز حرکت، چھار معکوس لغزنده و لنگ را با  -3      
.نماييد) animate(ورودی ھای مختلف متحرک سازی 
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